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Quick reference guide: installation and programming
The complete instruction manual and Oview function sheets are available for download from www.niceforyou.com

Guida rapida: installazione e programmazione
Manuale istruzioni completo e schede funzioni Oview scaricabili sul sito www.niceforyou.com

Guide rapide : installation et programmation
Notice d’instructions compleéte et fiches des fonctions d’Oview a télécharger sur le site www.niceforyou.com

Guia rapida: instalaciéon y programacion
Manual de instrucciones completo y tarjetas funciones Oview disponibles para la descarga en el sitio
Web: www.niceforyou.com

Kurzanleitung: Installation und Programmierung
Die ausfiihrliche Bedienungsanleitung und die Oview-Funktionsblatter konnen hier heruntergeladen werden:
www.niceforyou.com

Szybkie wprowadzenie: montaz i programowanie
Kompletna instrukcja obstugi i karty funkcji Oview sa dostepne na stronie www.niceforyou.com

Snelstartgids: installatie en programmering
Het volledige instructieboek en de Oview-functiekaarten kunnen worden gedownload op de website www.
niceforyou.com

KpaTKoe PyKoOBOACTBO: YCTaHOBKa U nporpamMmupoBaHue
MonHyo BEPCUI0 MHCTPYKLIMM U TEXHUYECKUE XapaKTepucTuku Oview MOXHO cKa4aTb Ha canTe www.niceforyou.com

Hizhi bagvuru kilavuzu: kurulum ve programlama
Kullanim kilavuzunun tamamini ve Oview islev sayfalarini www.niceforyou.com adresinden indirebilirsiniz.




¢ EN - Control unit for THREE-PHASE motor with mechanical or electronic limit switch ¢ IT - Centrale per motore TRIFASE meccanico o elettronico ¢ FR
- Logique de commande pour moteur TRIPHASE mécanique et électronique * ES - Central para motor. TRIFASICO mecanico o electronico ® DE - Steue-
rungseinheit fiir mechanischen oder elektronischen DREIPHASENMOTOR e PL - Centrala do silnika TROJFAZOWEGO z mechanicznym lub elektronicznym
wylacznikiem krancowym e NL - Besturingseenheid voor DRIEFASEMOTOR met mechanische of elektronische eindaanslag * RU - Bnok ynpaBnexua gna
TPEX®A3HOIO mexaHU4YecKoro unm snekTpoHHoro asuratens ® TR - UC FAZLI mekanik veya elektronik motor santrali
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e EN - Run a device search (paragraph 2) ¢ IT
- Eseguire ricerca dispositivi (paragrafo 2) ® FR -
Lancer la recherche des appareils (paragraphe
2) » ES - Ejecutar la busqueda de dispositivos
e DE - Suche nach Vorrichtungen ausfiihren
(Abschnitt 2) » PL - Przeprowadzi¢ wyszukiwa-
nie urzadzen (paragraf
2) o NL - Zoek inrich-
tingen (paragraaf 2) e
RU - BbinonHuTe nonck
yCTpPONCTB (CM. nap. 2)

* TR - Arama cihazla-
rinin calistirlmasi (Pa-
ragraf 2)

e EN - Run a height acquisition (paragraph 3) ®
IT - Eseguire acquisizione quote (paragrafo 3)
® FR - Lancer P’acquisition des mesures (pa-
ragraphe 3) * ES - Ejecutar la adquisiciéon de
medidas (apartado 3) ¢ DE - Héhenerfassung
ausfiihren (Abschnitt 3) ® PL - Przeprowadzi¢
wyszukiwanie potozen (paragraf 3) ¢ NL - Leer
positiewaarden aan
(paragraaf 3) ¢ RU -
BbinonHute nouck no-
suumin (cm. nap. 3) ®
TR - Iktisap kotasinin
karsilanmasi (Paragraf
3)




¢ EN - Control unit for MONO-PHASE motor with mechanical or electronic limit switch ¢ IT - Centrale per motore MONOFASE con finecorsa meccanico o elettronico ¢
FR - Logique de commande pour moteur MONOPHASE mécanique et électronique ¢ ES - Central para motor MONOFASICO con final de carrera mecanico o electrénico
¢ DE - Steuerungseinheit fiir EINPHASENMOTOR mit mechanischem oder elektronischem Endschalter * PL - Centrala do silnika TROJFAZOWEGO z mechanicznym lub
elektronicznym wytacznikiem kraricowym ¢ NL - Besturingseenheid voor EENFASEMOTOR met mechanische of elektronische eindaanslag * RU - bnok ynpasnenuns gna
OJHO®A3HOIO gBUraTensa c MexaHU4eCKNMMN UNK 3NEeKTPOHHbIMU KOHLeBbIMM faTuukamu ® TR - Mekanik veya elektronik aksamli TEK FAZLI motor santrali

0000600664

o
EEE
©

e | e v v
o
I
.

(O]

©)|lo
CEE

Eseguire ricerca dispositivi (paragrafo 2) ¢ FR -
Lancer la recherche des appatreils (paragraphe
2)  ES - Ejecutar la busqueda de dispositivos
¢ DE - Suche nach Vorrichtungen ausfiihren
(Abschnitt 2)  PL - Przeprowadzi¢ wyszukiwa-
nie urzadzen (paragraf 2) e NL - Zoek inrichtin-
gen (paragraaf 2) ¢ RU
- BbinonHuTe NONCK
YCTpOWCTB (CM. nap. 2)
* TR - Arama cihaz-
larinin calistirimasi
(Paragraf 2)

E e EN - Run a device search (paragraph 2) ¢ IT -

=
%
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- Eseguire acquisizione quote (paragrafo 3) * FR
- Lancer P’acquisition des mesures (paragraphe
3) * ES - Ejecutar la adquisicion de medidas
(apartado 3) ® DE - Héhenerfassung ausfiihren
(Abschnitt 3) ® PL - Przeprowadzi¢ wyszukiwa-
nie potozen (paragraf
3) ® NL - Leer positie-
waarden aan (paragraaf
3) ¢ RU - BbinonHute
nouck nosuuymm  (cm.
nap. 3) ® TR - lktisap
kotasinin karsilanmasi
(Paragraf 3)

* EN - Run a height acquisition (paragraph 3) ¢ IT




e EN - Control unit for motor with MEIN inverter ¢ IT - Centrale per motore con inverter MEIN ¢ FR - Logique de commande pour moteur avec inverseur
MEIN e« ES - Central para motor con inverter MEIN ¢ DE - Steuerungseinheit fiir Motor mit Inverter der Serie MEIN ¢ PL - Centrala do silnika z falownikiem
MEIN e NL - Besturingseenheid voor motor met inverter MEIN - RU - Bnok ynpasneHusa ana gpuratena c uisepropom MEIN ¢ TR - MEIN invertérlii motor santrali
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EN - Activate inverter function EN - Run a device search (paragraph 2) ¢ IT -
(L7, level 1 and Table 5 - refer to 7 Eseguire ricerca dispositivi (paragrafo 2) ® FR -
the full instruction manual) Lancer la recherche des appareils (paragraphe
IT - Attivare funzione “Inverter” (L7, 1° 2) ¢ ES - Ejecutar la bt’ls.queda de diqu_sitivos
livello e Tabella 5 - vedere manuale istru- * DE - Suche nach Vorrichtungen ausfihren
o Zioni completo) (A_bschn/tt 2) . PL - Przeprowadzi¢ wy§zu.k|w.a-
NXa oY nie urzadzen (paragraf 2) ® NL - Zoek inrichtin-
. FR - Activer fonction Inverter (L7, ni- gen (paragraaf 2) * RU = —~ —~ 1l
3 7N veau 1 et Tableau 5 - consulter la notice - BbINOJIHUTE NOUCK (o= =
Y/ d’instructions compléte) YCTpPOIcTB (cM. nap. 2)
== 000 ES - Activar funcion “Inverter” (L7, 1° * TR - Arama cihaz-
ﬂ ?‘@‘@‘% E@ @@@ U;“‘UQUQM“ nivel y Tabla 5 - ver manual de instruccio- larimin ¢alistiniimasi
nes completo) (Paragraf 2)

DE - Funktion aktivieren ,Inverter“(7, U= AL A

;ejgigigigzlﬁfig)e 9 = Slals L * EN - Run_a heigh? e_ac_quisition (paragraph 3) ®
PL - Wiaczyé funkcje “Falownik” (L7, IT - Eseguire acquisizione quote (paragrafo 3)
1. poziom i Tabela 5 - patrz petna instruk- * FR - Lancer P’acquisition des mesures (pa-
cja obstugj) ragraphe 3) * ES - Ejecutar la adquisicion de
medidas (apartado 3) ¢ DE - H6éhenerfassung

3

r— T N ausfiihren (Abschnitt 3) » PL - Przeprowadzié
@ TREEL €l Tabe/S - Zie de volledige instruc- wyszukiwanie potozen (paragraf 3) ¢ NL - Leer
tiehandleiding) o
positiewaarden aan |\Z —
RU - Bkniountb pyHKUMIO (paragraaf 3) ¢ RU -
«YacToTHbIN Npeob6pasoBaTenb» (L7, 1-i BbINOMIHUTE MOMNCK MNO- :
ypoBeHb 1 Tabnuua 5 - Cm. NonHy0 Bepcuio 3uyumia (cm. nmap. 3) e
VHCTPYKLK) TR - iktisap kotasinin
TR - “Invertér” fonksiyonunun etkin- karsilanmasi (Paragraf
lestirilmesi (Seviye L7,1 ve Tablo 5 - Kul- 3)

lanim kilavuzunun tamamina bakin)



UWAGA! - Niniejsze szybkie wprowadzenie NIE zastepuje
kompletnej instrukcji, ktéora mozna pobraé¢ ze strony
www.niceforyou.com

1 - Ograniczenia zwigzane z zastosowaniem produktu

Z produktu mozna korzysta¢ wytacznie w sposdb przedstawiony w ponizszej
tabeli:

Centrala |Zasilanie centrali Rodzaj silnik*

Tréjfazowy 3x230 Vac, 3x400 Vac z
enkoderem Nice lub mechaniczny-

NBESA001 | Tréjfazowe 3x230 Vac,

3x400 Vac - 50/60Hz

NDCC4005 mi wytacznikami kranicowymi
Jednofazowy 230 Vac z enkoderem
Nice lub mechanicznymi wytgaczni-
NDCC2301 |/ednofazowe 230 Vac | ani krarcowymi

- 50/60Hz Silnik z falownikiem z rodziny MEIN

jednofazowy

(*) Zgodnie z odpowiednimi ograniczeniami zastosowania.

2 - Rozpoznawanie przytaczonych urzadzen

Po pierwszym witaczeniu (paragraf 3.11 - patrz petna instrukcja obstugi),
konieczne jest przeprowadzenie rozpoznawania przez centrale sterujaca urzadzen
przytaczonych do wejs¢ “Bluebus”, “Stop” i enkodera.

UWAGA! - Rozpoznawanie musi zosta¢ przeprowadzone, nawet jesli nie
zainstalowano zadnego urzadzenia potaczonego z centrala sterujaca.
UWAGA DOTYCZACA SILNIKOW Z FALOWNIKIEM! - Jesli korzysta
sie z silnika z falownikiem z rodziny MEIN, przed przeprowadzeniem
rozpoznawania podtaczonych urzadzen, nalezy wiaczy¢ funkcje “L7
Falownik”, zob. Tabela 5 w paragrafie 8.

Konieczno$¢ przeprowadzenia tej czynnosci jest sygnalizowana réwnoczesnym
miganiem diod “L1” i “L2” na centrali.

W celu przeprowadzenia rozpoznawania urzgdzen, nalezy:

Nacisng¢ rownoczesnie
i przytrzymac przyciski
[Open] i [Set]

C... [

Zwolni¢ przyciski, gdy diody "L1" i "L2" zaczynajg szybko migac
(po okoto 3 sekundach)

Odczekac kilka sekund az centrala zakoriczy rozpoznawanie
urzadzen

Po zakonczeniu rozpoznawania, dioda zacisku STOP musi by¢
zapalona, a diody “L1” i “L2” muszg zgasnac (moga zacza¢ migac
diody “L3” i “L4” w celu zasygnalizowania, ze nie przeprowadzono
rozpoznawania potozen).

Procedure te nalezy powtérzyé, jesli zostanie przeprowadzona jakas
zmiana w urzadzeniach przytaczonych do zaciskéw BlueBus i Stop (np. po
przytaczeniu nowego urzadzenia do centrali sterujacej). Operacje nalezy
przeprowadzi¢ ré6wniez wéwczas, gdy zostaje przytaczony falownik lub
silnik z enkoderem.

3 - Rozpoznawanie potozen otwarcia i zamknigcia

Po przeprowadzeniu rozpoznawania urzadzen podtaczonych do centrali sterujacej
(paragraf 2), centrala musi rozpoznac¢ potozenia otwarcia i zamknigcia bramy.

UWAGA! - Procedura dla silnikow z elektronicznym wytacznikiem kranco-
wym: po przeprowadzeniu procedury rozpoznawania potozenia otwarcia i
zamkniecia, konieczne jest przeprowadzenie 3 petnych manewréw. Pod-
czas wykonywania tych manewréw, brama zbliza sie¢ stopniowo do zapi-
sanych wczesniej potozen, az do osiggniecia potozen zaprogramowanych.
Jesli brama znajduje sie w potozeniu zamknigtym, nalezy recznie umiescic ja na
wysokosci ok. 50 cm od ziemi, korzystajac z systemu manewru awaryjnego (zob.
instrukcja uzytkowania silnika) w celu unikniecia, w przypadku obrotu w odwrot-
nym kierunku, wypadniecia z gniazd lin nosnych (bramy segmentowe) lub nad-
miernego zwinigcia rolety

UWAGA! - Nie nalezy przerywacé etapu rozpoznawania. Jesli to nastapi,
nalezy powtorzy¢é cata procedure rozpoznawania. Jesli po zakonczeniu
etapu rozpoznawania diody “L3” i “L4” migaja, oznacza to, ze doszto do
btedu. Rozpoznawanie potozern mozna powtdrzy¢ w dowolnej chwili, row-
niez po przeprowadzeniu instalacji.

4 - Rozpoznawanie potozen otwarcia i zamkniecia z elektronicznym
wytacznikiem krancowym (enkoder)

Mozliwe jest zaprogramowanie 3 potozen, w sposdb opisany ponizej:

Potozenie | Dioda | Znaczenie
A1l L1

Z3dane potozenie maksymalnego otwarcia. Po
dotarciu w to potozenie brama zatrzymuije sie

AP L5 Potozenie czesciowego otwarcia. Potozenie, w
ktérym brama zatrzymuije sie po otrzymaniu pole-
cenia czesciowego otworzenia.

A0 L8 Pofozenie czesciowego zamkniecia. Po dotarciu
w to potozenie brama zatrzymuje sie.

Uwagal!

- jesli kierunek obrotu nie odpowiada ustawionemu kierunkowi (przycisk
Open = kierunek otwierania), nalezy odtaczy¢ zasilanie i zamieni¢ miej-
scami potfaczenia “V” i “W” (odwrécenie fazy) na ztaczu silnika (rys. 19
- patrz petna instrukcja obstugi).

- jesli podczas ruchu brama zatrzymuje sie, a dioda L6 miga, nalezy usta-
wi¢ funkcje “Odwrécony kierunek obrotéw”; zob. Tabela 5.

W celu przeprowadzenia procedury, nalezy:

Nacisng¢ rownoczesnie i
przytrzymac przyciski [Set] i
[Close] przez 3 sekundy, aby
wejs¢ do trybu zapisywania
potozen.

Miga dioda L1: programowanie
potozenia A1

Przy uzyciu przycisku [Open] lub [Close] nalezy przenies¢ brame w
potozenie maksymalnego otwarcia.

Woeisng¢ przycisk [Set] na 3 3”
sekundy, aby potwierdzi¢ poto-
zenie A1.

Dioda L1 pozostaje zapalona.
Miga dioda L5: programowanie
potozenia AP

Jesli nie chce sie zaprogramowac potozenia otwarcia czesciowego,
nalezy nacisna¢ szybko 2 razy przycisk [Set], aby pominac¢ ten etap
programowania. Dioda L5 pozostaje zgaszona.

W przeciwnym przypadku, nalezy wykonywacé kolejno wszystkie eta-
py programowania.

Przy uzyciu przyciskéw [Open] lub [Close] nalezy przenies¢ brame
w potozenie czesciowego otwarcia.

Wecisna¢ przycisk [Set] na 3 3”
sekundy, aby potwierdzi¢ poto-
zenie AP.

Dioda L5 pozostaje zapalona.
Miga dioda L8: programowanie
potozenia AO

000000«

Przy uzyciu przycisku [Open] lub [Close] nalezy przenies¢ brame w
potozenie maksymalnego zamkniecia.

Wecisnag¢ przycisk [Set] na 3”
3 sekundy, aby potwierdzic¢
potozenie AO.

Dioda L8 pozostaje zapalona.
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po zwolnieniu przycisku [Set] wszystkie diody gasna.

Nalezy wydac polecenia otwarcia, naciskajac przycisk [Open], aby
przeprowadzi¢ petny manewr otwierania.
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PL

LM Nalezy wydacé polecenia zamkniecia, naciskajac przycisk [Close],

Woeisnagé przycisk [Set] na 3 3”
aby przeprowadzi¢ petny manewr zamykania

sekundy, aby potwierdzi¢ po-
tozenie AP.

Dioda L5 pozostaje zapalona.
Miga dioda L7: programowa-
nie potozenia RAO
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Jesli nie chce sie zaprogramowadé potozenia zwalniania podczas za-
mykania, nalezy nacisna¢ szybko 2 razy przycisk [Set], aby pomina¢
ten etap programowania. Dioda L7 pozostaje zgaszona.

W przeciwnym przypadku, nalezy wykonywac kolejno wszystkie eta-
py programowania.

5 - Rozpoznawanie potozen otwarcia i zamkniecia z uzyciem
falownika z rodziny MEIN

Mozliwe jest zaprogramowanie 5 potozen, w sposdb opisany ponizej:

Potozenie | Dioda | Znaczenie

A1 L1 Potozenie maksymalnego otwarcia. Po dotarciu w
to potozenie brama zatrzymuie sie

Przy uzyciu przyciskéw [Open] lub [Close] nalezy przenies¢ brame
w potozenie zwalniania podczas zamykania.

Woeisng¢ przycisk [Set] na 3
sekundy, aby potwierdzi¢ po-
tozenie RAO.

Dioda L7 pozostaje zapalona.
Miga dioda L8: programowa-
nie potozenia AOQ

RA1 L2 Potozenie poczatku zwalniania podczas manewru
otwierania. Gdy brama dociera w to potozenie, sil-
nik zwalnia przechodzac na predko$¢ minimalna.

AP L5 Potozenie czesciowego otwarcia. Potozenie, w
ktorym brama zatrzymuje sie po otrzymaniu pole-
cenia czesciowego otworzenia.

RAO L7 Potozenie poczatku zwalniania podczas manewru
zamykania. Gdy brama dociera w to potozenie, sil-
nik zwalnia przechodzgc na predkos¢ minimalng.

— — — - Przy uzyciu przyciskéw [Open] lub [Close] nalezy przenies¢ brame
A0 L8 Potozenie czesciowego zamkniecia. Po dotarciu w w potozenie maksymalnego zamkniecia.

to potozenie brama zatrzymuije sie.

Nalezy wydac polecenia otwarcia, naciskajac przycisk [Open], aby
Uwagal! - Jesli kierunek obrotéw nie odpowiada ustawionemu kierunkowi przeprowadzi¢ petny manewr otwierania
(przycisk Open = kierunek otwierania), nalezy wyj$¢ z procedury “rozpo-
znawanie potozen otwarcia i zamkniecia” i wlaczyé funkcje “Odwrécony

kierunek obrotow”; zob. Tabela 5.
W celu przeprowadzenia procedury, nalezy:

t

Nacisng¢ réwnoczesnie i 000¢
przytrzymac przyciski [Set] i 000¢
[Close] przez 3 sekundy, aby gga¢
wejsé do trybu zapisywania gggg

potozen.
Miga dioda L1: programowa-
nie potozenia A1

o
oo
poo

Przy uzyciu przycisku [Open] lub [Close] nalezy przenies¢ brame w
potozenie maksymalnego otwarcia.

Wecisna¢ przycisk [Set] na 3
sekundy, aby potwierdzi¢ po-
tozenie A1.

Dioda L1 pozostaje zapalona.
Miga dioda L2: programowa-
nie potozenia RA1

O00000¢C
000000¢
Q00000¢
AnAANA~AC

o
oo
Do O

6 - Rozpoznawanie potozen otwarcia i zamkniecia z mechanicznym
wytacznikiem kraricowym

MoZliwe jest zaprogramowanie 2 potozen, w sposob opisany ponizej:

Jesli nie chce sie zaprogramowac potozenia zwalniania podczas Potozenie | Dioda | Znaczenie
otwierania, nalezy nacisna¢ szybko 2 razy przycisk [Set], aby pomi-

nac ten etap programowania. Dioda L2 pozostaje zgaszona. Al L1 Potozenie maksymalnego otwarcia. Po dotarciu w
W przeciwnym przypadku, nalezy wykonywac kolejno wszystkie eta- to pofozenie brama zatrzymuije si¢
py programowania. . . . -

AO L8 Potozenie czesciowego zamkniecia. Po dotarciu w
Przy uzyciu przyciskow [Open] lub [Close] nalezy przenies¢ brame to potozenie brama zatrzymuije sie.

w potozenie zwalniania podczas otwierania.

. < . W celu przeprowadzenia procedury, silnik musi by¢ podtaczony elektrycznie do
W(f(lsngc pgyC'SL; [.S%t]. ha 3 3” karty wytgcznika kraricowego przy uzyciu 7 lub 8 krzywek (rys. 1). Do karty uzy-
sexundy, aby potwierazic po- skuje sie dostep dopiero po odkreceniu obudowy ochronnej wytacznika kran-

’fo_zenie AP. . cowego. Uwaga! - Jesli kierunek obrotéw nie odpowiada ustawionemu
Dioda L5 pozostaje zapalona.

) - > 0= kierunkowi (przycisk Open = kierunek otwierania), nalezy zamieni¢ miej-
Mlga d'Qda L7: programowa- 8882 scami potaczenia “V” i “W” (odwrécenie fazy) na ztaczu silnika (rys. 19
nie potozenia RAO gggg - patrz petna instrukcja obstugi).

8882 W celu przeprowadzenia procedury, nalezy:
000
o0 Nacisng¢ réwnoczesnie i przy- 500¢
= trzymac przyciski [Set] i [Clo- 000¢(
se] przez 3 sekundy, aby wejs¢ 998¢

P . - . ) -~ do trybu zapisywania potozen. 000¢
Jesli nie chce sie zaprogramowac potozenia otwarcia czgsciowego, Miga dioda L1: programowanie 000¢
nalezy nacisng¢ szybko 2 razy przycisk [Set], aby pomina¢ to pro- pofozenia A1 o gg

gramowanie. Dioda L5 pozostaje zgaszona.
W przeciwnym przypadku, nalezy wykonywac kolejno wszystkie eta-
py programowania.

Przy uzyciu przyciskow [Open] lub [Close] nalezy przenies¢ brame

Przy uzyciu przycisku [Open] lub [Close] nalezy przenies¢ brame w
w potozenie czesciowego otwarcia.

potozenie maksymalnego otwarcia.




Woeisng¢ przycisk [Set] na 3
sekundy, aby potwierdzi¢ poto-
zenie A1.

Dioda L1 pozostaje zapalona, a
dioda L8 zaczyna migac.

000000¢
000000¢
000000¢
AAANAA~AC

o
oo
Do O

a) Ustawi¢ krzywke stykowag 1 E 4 (kolor zielony, rys. 1), w celu
uruchomienia wytacznika krancowego

b) Dokrecic¢ srube mocujaca “A” (rys. 1)

c) Do precyzyjnej regulacji postuzy¢ sie sruba “B” (rys. 1).

Miga dioda L8: programowanie potozenia AO

Przy uzyciu przyciskow [Open] lub [Close] nalezy przenies¢ brame
w pofozenie maksymalnego zamkniecia.

Woeisna¢ przycisk [Set] na 3 3”

sekundy, aby potwierdzi¢ poto-
zenie AQ.
Dioda L8 pozostaje zapalona.
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Po zwolnieniu przycisku [Set] wszystkie diody gasnag.

a) Ustawi¢ krzywke stykowg 3 E 4 (kolor biaty, rys. 1) w celu uru-
chomienia wytgcznika kraricowego

b) Dokrecic¢ srube mocujaca “A” (rys. 1)

c) Do precyzyjnej regulacji postuzy¢ sie srubg “B” (rys. 1).

Nalezy wydac polecenia otwarcia, naciskajac przycisk [Open], aby
przeprowadzi¢ petny manewr otwierania
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Ustawienia wytacznikdw kraricowych bezpieczenstwa 2 SE4 i 4 SE4 (kolor czer-
wony, rys. 1), nalezy przeprowadzi¢ w taki sposdb, aby interweniowaty natych-
miast po przekroczeniu sterujgcego wytacznika kraricowego.

Fabryczne ustawienie wytacznikéw krancowych bezpieczenstwa 2 SE4 i 4 SE4
(kolor czerwony, rys. 1) przewiduje, ze znajduja sie one w niewielkiej odlegtosci za
roboczym wytacznikiem kranicowym.

Po przeprowadzeniu préby dziatania, nalezy sprawdzi¢ prawidtowe umieszczenie
$rub mocujacych.

Dodatkowe wytgczniki kraricowe 8 P24 i 7 P24 sa bezpotencjatowymi stykami
zamknietymi, a dodatkowe wytaczniki kraricowe 6 P14 i 5 P14 sg bezpotencja-
fowymi stykami przetaczajgcymi.

Dodatkowy wytacznik kranncowy 1 ZAMYKANIE (6 P1J lub 5 P1J) jest
wykorzystywany jak wstepny wytacznik kraricowy i z tego powodu musi
byé tak ustawiony, aby interweniowat, gdy brama osiagnie odlegtos¢ 5
cm od ziemi. Aktywacja tego wytacznik krarncowego powoduje, ze nie
jest przeprowadzany manewr ,krotkiego odwrécenia kierunku ruchu”.
Jesli wiaczona zostaje listwa krawedziowa, przeprowadza jedynie STOP.
Ten wytacznik kraricowy musi by¢ zawsze przytaczony do wejscia PRE-
-CLOSE centrali. Jesli nie zostaje on przylaczony, w centrali konieczne
jest potaczenie mostkiem wejscie wytacznika krancowego 3 z wejsciem
styku wspdlnego 1.

Ustawienie mechanicznych wytacznikéw kraricowych do silnikéw

duzych rozmiaréw: 7 krzywek stykowych
Dodatkowy wytacznik kraricowy 2 ZAMYKANIE ©
Dodatkowy wytacznik kraicowy 2 OTWIERANIE g
Dodatkowy wyfacznik kraricowy 1 ZAMYKANIE
Whytacznik kraricowy bezpieczenstwa ZAMYKANIE
Wytacznik krarcowy ZAMYKANIE
Wytacznik kraricowy bezpieczenstwa OTWIERANIE
1 ZIELONY
Wytgcznik kraricowy OTWIERANIE

B A

Ustawienie mechanicznych wytacznikéw kraricowych do silnikéw

matych rozmiaréw: 8 krzywek stykowych
Dodatkowy wytacznik kraricowy 2 ZAMYKANIE ©
Dodatkowy wytacznik kraricowy 2 OTWIERANI S
Dodatkowy wytacznik kraricowy 1 ZAMYKANIE
Dodatkowy wytacznik kraricowy 1 OTWIERANIE
Wytgcznik krancowy bezpieczenstwa ZAMYKANIE
Wylgcznik krancowy ZAMYKANIE
Wylgcznik krancowy bezpieczeristwa OTWIERANIE
1 ZIELONY
Wytgcznik kraricowy OTWIERANIE

. B A J

7 - Uzytkowanie z przemiennikiem czestotliwosci (falownikiem) serii
MEIN

Centrala NDCC2301 jest przeznaczona do sterowania motoreduktorami z prze-
miennikiem czestotliwosci (falownikiem) serii MEIN.

Po przeprowadzeniu potgczen w sposdb opisany w instrukciji silnika, falownik jest
juz gotdw do wykonania procedur instalacji:

1 Wykasowanie pamigci w przypadku bram segmentowych lub szybkobieznych
(paragraf 10);

Wiaczy¢ funkcje “Falownik” (L7, 1. poziom);

Rozpoznawanie przytaczonych urzadzen (paragraf 2);

Rozpoznawanie potozen otwarcia i zamknigcia z uzyciem falownika z rodziny
MEIN (paragraf 5).

Standardowe wartosci, ktére ustawiono fabrycznie, mozna zmienia¢ przy uzyciu
programatora Oview lub przeprowadzajac programowanie za pomoca przyciskow
karty.

Parametry, ktére mozna wyswietli¢/zmieni¢ to:
Predkos¢ otwierania

Predkos¢ zwalniania podczas otwierania
Predkos$¢ zamykania

Predkos$¢ zwalniania podczas zamykania
Czestotliwos¢ minimalna

Przyspieszenie

Zwolnienie

Zwolnienie awaryjne

Rozruch

Rozgrzanie silnika

Zarzgdzanie alarmami i zabezpieczeniami
Stan falownika

HON

Specyfikacje dotyczace wartosci wszystkich parametrdow zawarto w karcie funkcji
do centrali przemystowych, dostepnej na stronie www.niceforyou.com
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8 - Programowanie pierwszego poziomu (ON-OFF)

TABELA 4

Procedura programowania pierwszego poziomu (ON-OFF)

01.

Nacisna¢ i przytrzymac przycisk “Set” przez okoto 3 sekundy;

02.

Zwolni¢ przycisk “Set” , gdy dioda L1 zaczyna migac;

03.

Nacisng¢ przycisk “A” lub “V¥”, aby zaczeta miga¢ dioda odpowiadajgca funkcji, ktdrg chce sie zmienic;

04.

Nacisna¢ przycisk “Set”, w celu zmiany stanu funkgji: krétkie migniecie = OFF; dtugie migniecie = ON;

05.

Odczekac 10 sekund (czas maksymalny), aby wyjs¢ z programowania i zapisa¢ parametr.

Uwagi — W celu ustawienia innych funkcji na “ON” lub“OFF”, podczas przeprowadzania procedury, nalezy powtorzy¢ punkty 03 i 04.

Funkcja

TABELA 5: lista funkcji, ktére mozna zaprogramowac (pierwszy poziom)
Opis

Zamvkanie Ta funkcja umoZzliwia automatyczne zamkniecie bramy po zaprogramowanym czasie pauzy. Czas pauzy jest ustawiony fabrycz-
L1 autoX‘latyczne nie na 40 sekund, ale mozna go zmienia¢ na 10, 20, 40, 60, 80, 120, 160 i 250 sekund.
Jezeli funkcja nie jest wigczona, dziatanie automatyki jest typu ,pdtautomatycznego”.
Ta funkcja sprawia, ze brama pozostaje otwarta tylko przez czas niezbedny do przejazdu. Interwencja fotokomoérek powo-
duje zawsze automatyczne zamkniecie bramy po czasie pauzy wynoszacym 5 s (niezaleznie od zaprogramowanej wartosci)
Dziatanie to zmienia sie w zaleznosci od tego czy funkcja “Zamykanie automatyczne” jest wigczona czy wytaczona.
L2 Zamknij ¢ Przy wytaczonym “Zamykaniu automatycznym”: Brama osiaga zawsze potozenie catkowitego otwarcia (nawet jesli Foto zostaje
po Foto zwolniona wczesniej). Po zwolnieniu ,Foto”, system powoduje automatyczne zamknigcie z czasem pauzy wynoszacym 5 sekund.
¢ Przy wiaczonym “Zamykaniu automatycznym”: manewr otwierania zatrzymuije sie natychmiast po zwolnieniu fotokomo-
rek i system powoduje automatyczne zamknigcie z czasem pauzy wynoszacym 5 sekund.
Funkcja ,Zamknij po Foto” zostaje zawsze wytgczona podczas manewrdw przerwanych za pomocg polecenia Stop.
Zamvka Wiaczenie funkcji “Zamyka zawsze” powoduje, ze brama jest zawsze zamykana, gdy po powrocie zasilania jest ona otwarta. Ze
L3 zaws‘.,z e wzgledow bezpieczenstwa, manewr jest poprzedzony 3-sekundowym miganiem. Jezeli funkcja nie jest wigczona, po powrocie
zasilania brama pozostanie zatrzymana.
L4 Kompensacia Ta funkcja umozliwia skompensowanie wydtuzenia metalowych lin bramy, do ktérego dochodzi wraz z uptywem czasu. Jej
P 13 | dziatanie jest uzaleznione od zastosowania listwy krawedziowej typu opornosciowego 8k2Q lub optycznego OSE.
L5 Rozgrzanie Ta funkcja umozliwia wigczenie cyklu nagrzewania faz silnika, gdy temperatura otoczenia spadnie ponizej 5° C. Korzystanie z tej
9 funkcii jest mozliwe tylko w konfiguraciji z falownikiem z rodziny MEIN.
Miganie Przy wigczonej funkgji migania wstepnego zostaje dodana 3-sekundowa przerwa migdzy zapaleniem sig lampy ostrzegawczej
L6 wsgt, ne i poczatkiem manewru, w celu wczesniejszego ostrzezenia o sytuacji niebezpiecznej. Jezeli funkcja nie jest aktywna, wiaczenie
ep lampy ostrzegawczej jest rownoczesne z poczagtkiem manewru.
L7 Falownik To ustawienie umozliwia wtgczenie logiki pracy dla silnikdw z falownikiem z rodziny MEIN. Fabryczne ustawienie to “OFF”. Wazne — Po
jego wiaczeniu konieczne jest ponowne przeprowadzenie rozpoznawania podiaczonych urzadzen (paragraf 2)
Odwrécony Ten parametr umozliwia odwrdcenia kierunku obrotéw enkodera i ustawienia go zgodnie z kierunkiem obrotow silnika;
L8 kierunek fabryczne ustawienie to “OFF” (standardowe obroty enkodera). Wazne - Po zmienieniu tego parametru, konieczne jest
obrotow ponowne przeprowadzenie rozpoznawania potozen otwarcia i zamykania (paragraf 3).

9 - Programowanie drugiego poziomu (regulowane parametry)

TABELA 6

Procedura programowania drugiego poziomu (regulowane parametry)

01.

Nacisna¢ i przytrzymac przycisk “Set” przez okoto 3 sekundy;

02.

Zwolni¢ przycisk “Set” , gdy dioda L1 zaczyna migac;

03.

Nacisng¢ przycisk “A” lub “¥”, aby zaczeta miga¢ dioda odpowiadajaca parametrowi, ktéry chce sie zmienic;

04.

Nacisna¢ i przytrzymac przycisk “Set” az do zakonczenia kroku 06;

05.

Zaczekac okoto 3 sekund na zapalenie sie diody przedstawiajacej biezacy poziom parametru przeznaczonego do zmiany;

06.

Nacisnac¢ przycisk “A” lub“V¥”, aby przenies¢ diode przedstawiajgca wartos¢ parametru;

07.

Zwolni¢ przycisk “Set”;

08.

Odczeka¢ 10 sekund (czas maksymalny), aby wyj$¢ z programowania.

Uwagi — W celu ustawienia innych funkcji na “ON” lub"OFF”, podczas przeprowadzania procedury, nalezy powtorzyc punkty od 03 do 07.

Dioda

Parametr

wejsciowa

L1

Czas pauzy L1 10 sekund Reguluje czas pauzy, tzn. czas
2 20 seung B e Suanca
L3 40 sekund automatyczne zamykanie.
L4 60 sekund
L5 80 sekund
L6 120 sekund
L7 160 sekund
L8 250 sekund

TABELA 7: lista funkcji, ktére mozna zaprogramowac (drugi poziom)

Dioda
(poziom)

Wartosé




Tryby robocze L1 Krokowy : Otwiera — stop — zamyka — stop Przypisuje tryby robocze.
L2 Krokowy : Otwiera - stop - zamyka - otwiera
L3 Krokowy : Otwiera — zamyka - otwiera — zamyka
15 L4 Krokowy 2 (mniej niz 2” powoduje otwarcie czesciowe)
L5 Zespdt mieszkalny 2 (wigcej niz 2” powoduje stop)
L6 Zespot mieszkalny
L7 Tryb manualny
Ls Otwarcig w trybie ,,pé’ragtomatyoznym”; zamkniecie “w
obecnosci uzytkownika
Predkos¢ L1 Predkosc¢ 1: 80% Reguluje predkosc¢ silnika podczas nor-
silnika L2 Predkosé 2: 100% malnego ruchu silnika z falownikiem.
L3 Predkosc¢ 3: 140%
L3 L4 Predkosc 4. 180%
L5 Predkos¢ 5: Otwiera 80%, zamyka 50%
L6 Predkosc 6: Otwiera 100%, zamyka 50%
L7 Predkosc¢ 7: Otwiera 140%, zamyka 60%
L8 Predkosc¢ 8: Otwiera 180%, zamyka 60%
Wyjscie 1 (MOS) | L1 Kontrolka Otwarta brama Wybiera urzadzenie podtaczone do wyj-
L2 Aktywna, gdy brama zamknieta $cia 1 sterowanego przez MOS.
L3 Aktywna, gdy brama otwarta
L4 Lampa ostrzegawcza
L4 L5 Blokada elektryczna
L6 Lampa ostrzegawcza 24
L7 Przyssawka
L8 Kontrolka Konserwacja
Wyijscie 3 L1 Aktywna, gdy brama zamknieta Wybiera urzadzenie podtaczone do wyj-
(przekaznik) L2 Aktywna, gdy brama otwarta Scia 3 sterowanego przez przekaznik.
L3 Swiatto pomocnicze
1= L4 Blokada elektryczna
L5 Kanat radiowy 1
L6 Kanat radiowy 2
L7 Kanat radiowy 3
L8 Kanat radiowy 4
Wyscie swiatet | L1 Swiatto czerwone Wybiera urzgdzenie podtgczone do wyj-
L2 Swiatlo zielone Scia Swiatel.
L3 Swiatto ruchu jednokierunkowego
L6 L4 Buoh jednokierunkowy, migajace
L5 Swiatto ruchu jednokierunkowego przemiennego
L6 Dioda otwarta brama
L7 Stan
L8 Kontrolka Konserwacja
ING1 L1 Tryb krokowy (styk normalnie otwarty) Wybiera funkcje, ktora zostanie przypi-
L2 Otwarcie czesciowe 1 (styk normalnie otwarty) sana do wejscia ING
L3 ALT (styk normalnie zamkniety)
L7 L4 Foto (styk normalnie zamkniety)
L5 Foto1 (styk normalnie zamknigty)
L6 Foto2 (styk normalnie zamkniety)
L7 Foto3 (styk normalnie zamkniety)
L8 Awaria (styk normalnie zamkniety)
Opébznienie L1 0, 0, 0, 0 natychmiastowa aktywacja Wybiera wyrazony w “ms” czas opG6z-
r‘vg:ggﬁ:zm L2 20,20, 0,0 ?lgtnvl\;aie?gn\ﬁljy’faczema hamulca w:
L3 50, 50, 20, 20 - iaal:pzyylﬁgmu otwierania
L8 L4 100, 100, 50, 50 - zatrzymaniu zamykania
L5 150, 150, 100, 100
L6 200, 200, 150, 150
L7 250, 250, 200, 200
L8 300, 300, 250, 250
Uwagi: “ ” 1o regulacja fabryczna
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10 - Catkowite wykasowanie pamieci centrali sterujacej

W centrali sterujacej mozna wykasowac wszystkie zapisane dane i przywrdcic jg do stanu poczatkowego z wartosciami ustawionymi fabrycznie.

W centrali mozna przeprowadzi¢ 2 rodzaje kasowania:

e Kasowanie w przypadku bram segmentowych: przy tym rodzaju kasowania zostajg zatadowane wartosci fabryczne zwyczajowo stuzace do sterowania brama
segmentowa lub roleta.

¢ Kasowanie w przypadku bram szybkobieznych: przy tym rodzaju kasowania zostajg zatadowane wartosci fabryczne zwyczajowo stuzace do sterowania bramag
szybkobiezna z falownikiem.

Kasowanie w przypadku bram segmentowych lub rolet:

Nacisnac réwnoczesnie i przytrzymac przyciski “A” i “¥7;

Zwolni¢ przyciski, gdy zapalg sie diody programowania (po okoto 3 sekundach);

Jesli operacja zostata przeprowadzona prawidtowo, diody programowania beda migac szybko przez 3 sekundy.

Kasowanie w przypadku bram szybkobieznych:

Nacisng¢ rownoczesnie i przytrzymac przyciski “A” i “V¥”;

Po uptywie 3 sekund diody programowania zapalajg sig, a nastepnie gasna: przyciski nalezy zwolni¢ po zgasnieciu diod (po okoto 6 sekundach);

Jesli operacja zostata przeprowadzona prawidtowo, diody programowania bedg migac szybko przez 6 sekundy.

11 - Sygnalizacja lampy ostrzegawczej

Jesli do wyjscia FLASH na centrali sterujacej zostanie podtaczona lampa ostrzegawcza (lub lampa diodowa zaprogramowana tak samo jak lampa ostrzegawcza), podczas
wykonywania manewru bedzie ona migata z czestotliwoscia 1 sekundy. Jesli dojdzie do usterek, lampa ostrzegawcza wyda sygnaty swietlne; zostaja one powtérzone
dwa razy i oddziela je pauza o diugosci 1 sekundy. Takie same sygnaty emituje lampa diodowa oraz dioda “Bluebus”. W Tabeli 11 opisano przyczyne i $rodki zaradcze
dla kazdego rodzaju sygnatu.

TABELA 11
Przyczyna Srodki zaradcze
1 mignigcie Btad systemu Bluebus Kontrola urzadzen potaczonych z systemem Bluebus, ktéra zostaje przeprowadzona na poczatku manewru, nie od-
pauza 1-sekundowa powiada urzgdzeniom zapisanym podczas etapu rozpoznawania. Mozliwe, ze niektére z urzadzen sa uszkodzona,
1 mignigcie nalezy je wiec sprawdzi¢ i wymienic.
Jesli dokonano zmian w urzadzeniach, nalezy ponownie przeprowadzi¢ ich rozpoznawanie (zob. paragraf 2).
2 migniecia Interwencja fotokomarki Na poczatku manewru jedna lub kilka fotokomorek nie daje zgody na ruch; sprawdzié¢ czy nie ma przeszkdd lub czy
pauza 1-sekundowa nie dochodzi do interferencji wigzek podczerwieni poszczegdinych fotokomarek.
2 migniecia
3 mignigcia Nieuzywane -
pauza 1-sekundowa
3 mignigcia
4 mignigcia Interwencja wejscia STOP lub Na poczatku manewru lub w czasie wykonywania ruchu doszto do interwenciji wejscia STOP lub ALT; nalezy sprawdzi¢
pauza 1-sekundowa | ALT przyczyne interwencji.
4 mignigcia
5 mignie¢ Btad w parametrach wewnetrz- Odtaczy¢ i ponownie przytaczy¢ zasilanie. Jesli sygnalizacja btedu nie znika, nalezy przeprowadzi¢ “Catkowite wykaso-
pauza 1-sekundowa | nych centrali sterujacej wanie pamieci” w sposob opisany w paragrafie 10 i ponownie przeprowadzi¢ instalacje; jesli stan pozostaje taki sam,
5 mignie¢ mozliwe, ze doszto do powaznej usterki i konieczna bedzie wymiana karty elektroniczne;.
6 migniec Nieuzywane -
pauza 1-sekundowa
6 migniec
7 migniec Btad w elektrycznych obwodach | Nalezy odtaczy¢ na kilka sekund wszystkie obwody zasilajgce, nastepnie sprobowac wydac jakies polecenie; jesli stan
pauza 1-sekundowa | wewnetrznych pozostaje taki sam, mozliwe, ze doszto do powaznej usterki karty lub w potaczeniach silnika. Nalezy to sprawdzi¢ i
7 mignie¢ przeprowadzi¢ ewentualng wymiane.
8 migniec Wydano juz polecenie, ktdre | Nalezy sprawdzic¢ jakiego rodzaju polecenie jest caly czas aktywne; moze to by¢ na przyktad polecenie z zegara na
pauza 1-sekundowa | uniemozliwia przeprowadzenie | wejsciu "otwiera".
8 migniec innych polecen
9 mignie¢ Blokada automatyki Nalezy wystaé polecenie “Odblokuj automatyke” lub wywota¢ manewr poleceniem “Tryb krokowy Wysoki priorytet”.
pauza 1-sekundowa
9 mignie¢

przewodnik opisujacy sposoby rozwiazania usterek

Ponizej przedstawiono ewentualne przypadki nieprawidtowego funkcjonowania, ktére moga pojawi¢ sie podczas fazy montazu lub w przypadku uszkodzenia oraz mozliwe $rodki

zaradcze:

¢ Nadajnik radiowy nie steruje przesuwem, a dioda na nadajniku nie zapala sie: sprawdzi¢ czy baterie nadajnika nie sg roztadowane i ewentualnie wymienic je.

¢ Nadajnik radiowy nie steruje przesuwem, a dioda na nadajniku nie zapala sie: sprawdzi¢ czy baterie nadajnika nie sg roztadowane i ewentualnie wymienic je. Dodatkowo
nalezy sprawdzi¢ prawidtowe nadawanie sygnatu radiowego przez nadajnik, przeprowadzajac nastepujaca probe: wcisnaé na nadajniku dowolny przycisk i przytozy¢ diode
nadajnika do anteny zwyktego, sprawnego nadajnika radiowego, zsynchronizowanego na pasmo FM o czestotliwosci 108,5 MHz lub najblizsze; powinny by¢ styszalne skrzeczace
odgtosy o stabym natezeniu.

* Po wystaniu polecenia nie zostaje wykonany zaden manewr a dioda OK nie miga: sprawdzi¢ czy centrala jest zasilana napieciem sieciowym o wartosci 230/400V.
Dodatkowo nalezy sprawdzi¢ czy bezpieczniki nie sg przepalone; w takim przypadku, nalezy sprawdzi¢ przyczyne uszkodzenia i wymienic je na inne, o takich samych parametrach.

¢ Po wystaniu polecenia nie zostaje wykonany zaden manewr, a lampa ostrzegawcza jest zgaszona: sprawdzi¢ czy polecenie zostaje rzeczywiscie odebrane; jezeli
wystane polecenie dociera do wejécia PP, dioda OK zamiga dwa razy, aby zasygnalizowac, ze polecenie zostalo odebrane.

* Manewr nie rozpoczyna sie, a lampa ostrzegawcza wykonuje kilka btyskéw: nalezy policzy¢ ilos¢ btyskéw i sprawdzi¢ ich znaczenie w ponizszej tabeli:

L1 szybko miga Btad pamigci urzadzen

L2 szybko miga Btad pamieci potozen

L3 szybko miga Btad pamieci parametréow

L4 szybko miga Btad synchronizaciji lub karty hamulca
L5 szybko miga Btad obliczer enkodera

L6 szybko miga Btad kierunku obrotéw enkodera

L7 szybko miga Btad falownika

L8 szybko miga Nieuzywane

« Silnik obraca sie w odwrotna strone:

- w przypadku silnika tréjfazowego, nalezy zamieni¢ miejscami fazy “V” i “W” silnika

- w przypadku silnika jednofazowego, nalezy zamieni¢ miejscami fazy “V” i “W” silnika

- w przypadku silnika jednofazowego z falownikiem, nalezy wtaczy¢ funkcje “odwrécony kierunek obrotow”

e Manewr rozpoczyna sig, a po chwili zatrzymuje: sprawdzi¢ przyczyne za pomoca diod diagnostyki zainstalowanych na centrali sterujacej.

 Silnik w wersji jednofazowej rusza sam po uruchomieniu: sprawdzi¢, czy wigczony zostat parametr ,FALOWNIK” podczas programowania drugiego poziomu; w razie
potrzeby ustawi¢ parametr na “OFF”.
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INSTRUKCJA UZYTKOWANIA (kt6ra nalezy przekazaé koncowemu uzytkownikowi)

Przed pierwszym uzyciem automatyki nalezy przeczyta¢ ninigjszy podrecznik i zwrdcic sie z prosbg do instalatora o wyjasnienie pocho-
dzenia ryzyka resztkowego. Przechowywac podrecznik w celu przysztego uzycia i dostarczy¢ go ewentualnemu, nowemu wiascicielowi

automatyki.

UWAGA! - Automatyka jest maszyna, ktéra skrupulatnie wypetni Panstwa polecenia; nieodpowiedzialne i nieodpowiednie

uzycie automatyki moze by¢ niebezpieczne:

- Nie zlecaé ruchu automatyki, jezeli w promieniu jej dziatania znajduja sie osoby, zwierzeta lub przedmioty.

- Stanowczo zabrania sie dotykania czesci automatyki, gdy brama jest w ruchu!

- Fotokomérki nie sa urzadzeniami ochronnymi, a wylacznie pomocniczymi urzadzeniami bezpieczenstwa. Sa wykonane z
zastosowaniem niezawodnej technologii ale, w ekstremalnych warunkach, moga dziata¢ w nieprawidlowy sposéb lub ulec
uszkodzeniu i, w niektérych przypadkach, uszkodzenie to moze nie by¢ natychmiastowo widoczne. W zwiazku z powyzszym,
podczas uzycia automatyki nalezy zwréci¢ szczegdlng uwage na nastepujace ostrzezenia:

- przejazd jest dozwolony wytacznie, gdy brama jest catkowicie zamknieta i nieruchoma

- przejazd podczas zamykania bramy jest SUROWO ZABRONIONY!

- nalezy okresowo sprawdzac¢ prawidiowe dziatanie fotokomoérek i systemow bezpieczenstwa.

1 - Dzieci: automatyka gwarantuje wysoki stopien bezpieczeristwa
uniemozliwiajgc, dzieki zastosowanym systemom odczytu, ruch w
obecnosci oséb lub przedmiotéw i gwarantujgc zawsze przewidy-
walne i bezpieczne uruchamianie. Pomimo tego, zaleca sie zaka-
zanie dzieciom zabawy w poblizy automatyki i, w celu unikniecia
przypadkowego uruchomienia, nie nalezy pozostawia¢ pilotow w
zasiegu dzieci: urzadzenie nie jest zabawka!

2 - Produkt nie jest przeznaczony do uzytkowania przez osoby (w
tym dzieci) o ograniczonych zdolnosciach fizycznych, zmystowych
badz umystowych lub przez osoby nieposiadajgce odpowiedniego
doswiadczenia i wiedzy, chyba ze znajduja sie one pod nadzorem
0s6b odpowiedzialnych za ich bezpieczeristwo i zostaly przez te
0soby przeszkolone w kwestiach dotyczgcych uzytkowania produk-
tu.

3 - Anomalie: W razie zauwazenia jakiejkolwiek anomalii nalezy
natychmiastowo odcig¢ zasilanie elektryczne i odblokowac auto-
matyke w sposdb manualny. Nie nalezy samodzielnie wykonywac
zadnych napraw, ale nalezy sie zwréci¢é o pomoc do instalatora. W
miedzyczasie, po odblokowaniu motoreduktora w sposdb opisany
ponizej, instalacja moze dziata¢ jako brama niezautomatyzowana. W
przypadku uszkodzen lub braku zasilania, podczas oczekiwa-
nia na pomoc instalatora lub przywrécenie energii elektrycznej, au-
tomatyka moze by¢ uzywana. Nalezy odblokowaé motoreduktor w
sposoéb manualny (odpowiednie wskazowki znajduja sie w instrukcii
obstugi silnika) i manualnie przesuwac brame.

4 - Sterowanie przy niedziatajacych urzadzeniach zabezpie-
czajacych: jezeli urzgdzania zabezpieczajgce obecne w instaladii
nie dziatajg w sposob prawidtowy, mozliwe jest sterowanie bramag w
trybie ,manualnym” postepujac w nastepujacy sposob:

01. Przy uzyciu nadajnika lub przetgcznika kluczykowego nalezy
przesta¢ polecenie w celu aktywacji bramy. Jezeli wszystko
dziata w sposob prawidtowy, brama bedzie sie poruszata nor-
malnie; w przeciwnym razie nalezy dziata¢ w sposéb opisany
ponizej;

02. W ciggu 3 sekund nalezy ponownie uzy¢ i przytrzymac przycisk
stuzacy do wydania polecenia;

03. Po okoto 2 sekundach, brama wykona manewr w trybie ,w
obecnosci uzytkownika”, tzn. bedzie sie przesuwac wytgcz-
nie podczas przytrzymywania przycisku stuzgcego do wydania
polecenia.

WAZNE! - Jezeli urzadzenia ochronne nie dzialaja, zaleca sie
jak najszybsze zlecenie wykonania napraw wykwalifikowane-
mu technikowi.

5 - Nawet jesli uwazacie Panstwo, ze jestescie w stanie zrobi¢ to
samodzielnie, nie powinniscie wprowadzaé¢ zmian w instalacji
i parametrach programowania i regulacji automatyki: prace te
powinny zosta¢ wykonane przez instalatora.

6 - Proba techniczna, okresowe prace konserwacyjne i ewentualne
naprawy powinny by¢ udokumentowane przez osoby je wykonujgce
i przechowywane przez wtasciciela instalacji. Jedyne dziatania, ktdre
moze wykonac¢ uzytkownik i ktdre nalezy przeprowadzac okresowo

Vi

to czyszczenie oston fotokomadrek i automatyki. W celu uniemoz-
liwienia uruchomienia bramy, przed przystgpieniem do wykonywa-
nia dalszych dziatan, nalezy pamietac, by odblokowac¢ automatyke
(odpowiednie wskazowki znajdujg sie w instrukcji obstugi silnika) i
uzywac do czyszczenia wytgcznie sciereczki lekko zwilzonej woda.

7 - Usuwanie: Po zakonczeniu okresu zywotnosci automatyki, na-
lezy upewnic sig, ze prace demontazowe sg wykonywane przez wy-
kwalifikowany personel, a materiaty zostang poddane recyklingowi
lub usunigte zgodnie z lokalnymi normami.





